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Descriptif technique

Capteur mouvement pir

Ce module posséde une

capteur infrarouge passif
PIR. Il est capable de
détecter un déplacement

humain sur une portée
max. (réglable) de 6 m sur
un angle d'environ 120°.

Capteur infrarouge Sharp

Ce module permet de
détecter la présence d'un
obstacle sur une distance
comprise 100 mm et 800
mm.

Suiveur de ligne

Ce module intégre 2
capteurs infrarouges
émetteur /récepteur afin de
suivre une ligne.
La portée de détection est
de l'ordre de 1 a 2 cm max.
Le module dispose de 3
trous de fixation ainsi que
d'une led de visualisation.

Capteur de fin de course

Cette interrupteur fin de
course peut fait office de

capteur mecanique
d'obstacle. Il intégre un
dispositif de fixation

associé a un micro-switch
qui délivrera un niveau
logique lorsque le robot
touchera un obstacle.

Capteur ultrason

Ce module capteur ultrason
est capable de détecter un
obstacle se trouvant a une
distance comprise entre 3
cm et 4 m (avec un angle
d'environ 30°).
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